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an MeSfuhter (1) zur Etfassung von MeSwerten physikali- 
scher GroSen ist uber eine FOhlerleitung (2) mtt einer mobilen 
Datenempfangseinheit (3) verbunden, in welcher das vom 
Fuhler (1) gelieferte elektrische Analogsignal durch einen 
Analog/Oigilalwandler (4) in ein speicherbares Digitalsignal 
(21) umgewandeU wird. Eine zeitgetaktete (5) Lcgikschaltung 
(6) enthaft Schaltmittel zur Obeduhrung anstehender digitaler 
MeBwedsfgnate in den Meflwertspeicher (7A) eIner tn der 
Datenempfangseinhert (3) vortiandenen Speichereinhett (7). 
In einen ebenfalls in dieser Speichereinheit enthaitenen 
Kenndatenspeicher (7B) stnd Kenndaten des ieweils mit der 
Datenempfangseinheit verbundenen MeBfObiers (1) digital 
einspeicherbar. Der MeBfuhler (1) und die Datenempfangs- 
einheit (3) sind so gestaltet. daB durch den FQhter (1) Qber 
eine gewisse Zeit erfaflte MeBwerte unabhangig von zusatzli- 
Chen auBeren Hllfsmittein abrufbar aufgezeichnet werden. Zu 
diesem Zweck wird die Datonempfangseinhait uber otno 
stationaro Anpaneinhoit ( 10) mil etn^r ebQnfnlls slnlionaren 
Auswerteeinneil (11), z.6 einor EDV-Arilage. uncJ/adwr Ana- 
tog auf zetchnungsmitlein verbundon. wobei die Datenemp- 
(angseinhait (3) uber eine Mehrtach-Steckverbtndung (9. 9 ) 
temporar mit der Anpafieinheit (10) verbunden wird. Letztere 
enthalt Schaltmittel zur direkten oder indirekten angabe von 
Aufzetchnungsvariabeln fur die Aufbereilung und Speicherung 
der ermittellen MeBwerte, Mittel zum Abrufen der in der 
Speichereinheit I7) der Datenempfangseinheit (3) gespeicner- 
ten MeUwert- und Kenndaten, \sowie Miltel zur Aufbereitung 



und Zufuhrung der aus der Datenempfangseinheit abgerufe- 
nen Daten zwecKs Auswertung dieser Daten in der Auswerte- 
einheit(ll). (3142468) 
Fig. ) 
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Dr. HEINZ FEDfcR ■ Akte 81-10/20-81 

26. October 1981 

4000 Dusseidorf 11 wr/^«x 



F a t .e xi t a n s p r- u c 'h e 



1) Verfahren sur ErfassunE:^ Aufzeichnung and 
Ausvjertung von mittels einem Hessfuhler (1) liber einen 
beliebigen Zeitrauui erinittelten Messwerten physikal5 scher 

10 Grosserij durch die im Fiihler ein elektrisches . Analogsig-- 
nal erzeugt wird, umfassend die Schritte der Umvjandlung 
des vom Filhler gelieferten Analogsignals in eiti Digital- 
signal, UeberfUliren des Digitalsignals in zeitlichen In- 
" tervallen und/oder aufgrund eines Uberschrittenen Schwell- 

15 wertea- in eine Speichereinheit (7) sv/ecks. Speicberung 

eihes digitalen Messwertsignals,u!ri des von dieser Fiesswert- 
speicherung seitlich unabbangigen AbruTens (3er Messivei^t^ 
signale aus der Speichereinheit uid des ZufiSirens der Mess- 
wertsignale an eine Ausiverteeinbeit (11), dadurch gekenn- 

20 ... zeichnet , dass die . am Ausgang eines Analog-Digital-'(A/D}- 
Wandlers (k) anliegenden. digitalen Messwertsignale einer 
durch taktgebende Mittel (5) und Lesebefehle (28) gesteu- 
erten Logikschaltung (5) zugefilhrt .werden," .dass die takt- 
gebenden Mittel . (5) eine programmierbare Vorrichtung (31) 

25 2ur Erzeugung von Schreibbef ehlen (27) betatigen, dass 
die Logikschaltung (6) aufgrund der Schreibbef ehle (27) 
die Ueberfuhrung der genannten Nessv/ertsignale in* einen 
Hesswert speicher (7A). der Speichereinheit (?) veranlassi:, 
dass die Logikschaltung (6) aufgrund der Lesebefehle (28) 

30 aus der Ausv;e,rteeinheit (11) das Abrufen von in einem 

.Kenndatenspeicher (7B) der Speichereinheit (7) gespeicher- 



3U2468 



- e^ - 

ten Menr.f Qhler-Kenndatensignale und der Messwertsignale 
und die Ueberf ilhrung der Kenndaten- und Messwertsignale 
an eine Anpasseinheit (10) veranlasst, und dass- die an die 
Anpasseinheit (10) eingegebenen Kenndaten- und Messwert- 
5 signale in dieser Einheit wahlweise auf eine Anzahl Aus- 
gangskanaie (^3S s 46) .aufgeteilt werden,. urn diese 
Signale vorbestimmten Auswertevorrichtungen in der Aus- 
werteeinheit (11) zuzufiihren. 

10 2) Verfahren nach Anspruch I3 dadurch gekenn^ 

zeichnet, dass die Analogsignale des Messfilhlers (l).un- 
abhSngip: von der Anpasseinheit (10) und der Auswerteein- 
heit (11) Obor eino FUhlerleitung (2) einer den A/D-Wand- 
ler (^O, die taktgebe^nden Mittel (5), die . Logikschalbung 

15 (6) und die Speichereinheit <7) enthaltenden Datenemp- 
fangseinheit (3) zugeftihrt werden, und dass die Datenemp- 
fangseinheit (3) niittels einer Mehrf achat eckkontakt^nord- 
nung, (9, 9') mit der Anpasseinheit (10) zwecks Eingabe 
von Kenndatensignalen in den Kenndatenspexcher. (7B) und 

20. Afarufens von Kenndatensignalen aus dem Kenndatenspeiaher 
(7B) und Messwertsignalen aus dem Messwertspeicher (7A) 
verbunden wird. 

3) Einrichtung zur DurchfQhrung des Verfahrens 

9ekenn2e.ichn.et <iurch ^ . t. -x. r-7\ 
25 . nach Anspruch l^fti^ eme^ Datenempf angseinheat. (3), die 

die Mittel (7; 7A, 7B) zum prograraniierten Speichern des in 

ein digit ales Signal verwandelt en . Analogs ignals des Mess- 

fuhlers (1) enthSlt und Uber eine Mehrfachsteckkontaktan- 

ordnung,(9, 9') temporSr rait der Anpasseinheit (10) ver- 

30 bindbar ist," wobei die Datenerapf angsieinheit (3) eine Lo- 

gikschaltung (6, Pig, 2) mit einer Ums.chaltvorrichtung 
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~ Sirs - 
• 3. 

(26) enthfilfcj, welche 

a) das Eiftspeichsrn des vom A/D-Wandler ankoraraende di- 
gitale Signal (22) aufgrund eines taktgesteuerten Sohreib- 
befehls (27) in einen Messwertspeic'her (7A) veranlasst, 

5- und 

b ) bei durchgeschalteter Verbindung zwischen' der Dateneaip-^' 
fangseinbeit (3) und der Anpasseinheit (10) aufgrund eines- 
. Uber. letztern Einheit in die Logikschaltung (6) eingegebe- 
nen Lesebef ehis (.28) ein.e Datenkanalverbindung (29/30) 

10 rait der Anpasseinheit (10) herstellt, und dass die Anpass- 
einheit (10) eine Steuerlogiic (41) zur wahlweisen Bmschal- 
tung des einsanesseifcigen Datenkanals' (30) auf eine Anza&l 
Daten-Ausgangsvorrichtungen (45> 1)5) und Schaltmittel 
(23', 28, 3^, 1)5') 2ur direkten Oder indirekten Eingabe 

15 von Aufzeichnxmgsvariabeln in die Datenerapfangseinheit (3) 
enthSlt. .' . • 

4) Einrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet-, dass die Logikschaltung (6) der Datenemprangs- 
20 einheit (3) eine. ilber die Anpasseinheit (10) gesteuerte 
Datenreduktionsvorrichtung (25) zur Vorverarbeitung des 
vom A/D-Wandler (Ij) gelieferten Digitalsignals (22) erit- 
halt zwecks Eingabe vorgerormter Datensignale an die Urn- ' 
schaltvorrichtung (26). 



25 



30 



5) Einrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass dem A/D-Wandler (4) der Datenempfangsein- 
heit (3.) ein Bereichswahlspeicher (2i() zux Pestlegung des 
Messbereiches des Messftihlers (1) zugeordnet ist. 

6) Einrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Bereichswahlspeicher (21)) uber eine 
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' Bereichswahlverbindung (23') niit der Anpasseinheit (10) 
verbunden ist. 

7) Einrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
5 zeichnet,. dass die. Datenempf angseinheit (3) mittels einer 

trenribaren Mehrfach-Steckkontaktanordnung (9, 9*) mit der 
Anpasseinheit (10) verbindbar ist. 

8) Einrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn-^ 
10. zeichnet, dass die Datenausgangsvorrichtimgen der Anpass- 
einheit (10) einen Digit al/Analog-Wandler (^3) und/oder 
einen Parallel-Seriell-Signalwandler (^5) umfassen. 



15 
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Herr Hans Gtigler, Obere Weidstrafle 2, CH-6343 Rotkreuz 
• (Schweiz) 



Verfabrexi und Einrichtung zur Erfasaung, Aufzelchnung und 
Mswertung von physikalischen Messdaten 



Die Erfindung betrifft ein Verfahren und eine 
Eim-icfttung zur Erfassung, Aufzeichnung und Auswertung vdxi 
10 physikalischen Messdaten gemass den Oberbegrif f en der Pa- 
tentansprviche 1 und 3 . 

Zur Ermittlung physikalischer Messdaten- von Tem- 
peraturen, elektrischen Grossen, Luftdruok, Peuchfcigkeit ' 
15 und dergleichen zwecks Darstellung, Ueberwachung und Be- 
urteilung von physikalischen SusammenhMngen ist es bekanhfc, 
"POhler Oder Adapter zu verwenden, die die erfassten Mess- 
daten bzw. Messwerte in elektrische Signale uniwandeln. 
■ Die erhaltenen elektrischen Signale kSnnen naoh. entspre- 
20 chender Verarbeifcung und VerstSrkung z.B. in einem Analog-, 
schreiber, einem Drucker Oder auf Magnetband etc. oder 
andern Speichermitteln aufgezeichnet bzw. gespeichert 
werden. Es ist iiolich, aus KostengrOnden mehrere FUhler, 
die gleichen oder unterschiedlichen Messdatenarten zuge- 
25. ordnet sind, an sine Messdatenaufzeichnungseinrichtung ' 
anzuschliessen. ?Ur spezielle Hochtsmperaturmessaufgaben 
Eind Pestk&rper-{ solid state- )Speicher bekannt geworden, 
die jedoch nur ein analoges Ausgangssignal liefern. 

5° ^i^e^" Messdatenaufzeichnungseinrichtung 

•aufgezeichnet en oder gjespeicherten Daten wenien bisher vorzugs- 
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weise manuell, durch direkte Ablesung oder mit elektroni- 
schen DatenverarbeTfcungs-(EDV)-Mitteln ausgewertet. 

Die bekannten Messdatenauf zeichnungseinrichtun- 
5 gen welsen indessen eine Anzahl unterschiedlicher Nachtei- 
le auf . Weil die einzelnen Piihler je nach der zu erfasseri- 
den physikalischen GrSsse stark voneinander abweichende 
elektrische Ausgangssignale liefern, sind. vielfach aufwen- 
dige Anpassungsnetzwerke und VerstSrker erforderlich, da- 
10 mit . das jeweilige Signal in eine fflr die Datenauswertung 
geeignete Form gebracht werden kann. Diese Signalanpassung 
erfordert Spezialkenntnisse in der bezttglichen Messtechnik; 
xveshalb dabei oft Fehler auftreten. 

15 Aus Kostengrunden ist es iiblich^ jevreils mehrere 

FUhler an ein Mehrkanal-Datenerrassungs system (2 bis 100 
Oder mehr KanSle) anzuschliessen* Hiezu mtissen die Ein- 
gangskanaie je nach dein zu ttbervrachenden Vorgang (Fabrika- 
tionsprozesSa Aufnahrae von Umgebungsdaten etc.) an Fiihler 

20 verschiedenister Art angepasst werden. Das bedingt eine 
flexible und dainit teure Anpasselektronik, deren kompli- 
zierte Handhabung oft der Grund ftir Mess- und Ablesefeh^ * 
ler ist. Zudem sind.meist teure und stdrungsempfindliche. 
Fiihleranschlussleitungen erf orderlich. 

25 

Die heute erh^ltlichen Datenerfassungssysteme 
sind vorzugsv/eise auf den Empfang grosser Datenraengen pro 
Ftlhler bzw. Messstelle oder Eingangskanal ausgelegt und 
ben6tif!;en dafur Registriermittel wie Drucker, Analogauf- 
30 zeichner Oder Magnetbandaufzeichnungsmittel mit einer 

Vielzahl enpf indlicher mechariischer Teile, die harteri An- 
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forderungen nicht genugen und daher unzurerlSssig sind. 
Ausserden! kSnnen sis inf olge einer erheblithen BaugrQsse 
far mobile Zwecke ungeeignet sein. Wenn die D^ten nur in ' 
analoger Form aufge^eiehnet x^erden. wie dies mit preis- ' 
5 giinstigen Datenerfassungssystemen durch Analogrec order der 
Pall ist , konnen die Daten nup mat grosse^i Aufwand in. EDV- 
gerechte Forr. gebracht und in einer ED?-Einrichtung ausge-' 
. . wertet werden. Weiterhin ist der elektrische Leistungsbe- 

- darf solcher Datensrf^ssungssysteine oft so gross, dass ein 
10 von PremdstromqueHen unabhSngig machender und. daher in • 
vielen Pailen preisgUristiger una seiir zuverlSssiger Batte- 
riabetrieb zumindest erschwert ist. 

Das Ziel der Errindung ist ein Veri-ahren sum 
15 AUfzeichnen und Ausiverten von phyqikalischen Messdaten' 
vorzuschlagen, durch das die erwahnfcen Nachteile -vermeid- 
bar sind. Zur Durchfuhrung dieses Verfahrens soli eine ■ 
Einrichtung geschaf fen werden , welche leicht transportier- 
bar ist und vrenig Platz beansprucht, einfach zu bedienen 
20 ist, EDV-gerechte Daten- lief ert, zuveriassig. arbeitet und 
preisgOnstig herstellbar ist. 

Das Erf indungsziel wird durch ein Verf ahren und 
eine Einrichtung erreicht, deren Merkmale aus den Patent- 
anspruchen 1 und 3 hervorgehen. AusfUhrungsf ormen davon ' 
sibd durch die jeweils abh^ngigen Ansprttche definiert. 



25 



Eine bevorzugte Ausfuhrungsform cer Erfindung 
wird nachstehend anhand der Zeichnung beispj elsweice er- 
30 lautcrt. Es zeigt 



Pig. 1 ein Blockschema der erf indungsgem 



assen 
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Emnchtung, 

Fig. 2 ein Blockschema der Logikschaltung aus 
Fifi;* 1 mit mf^hr Details , . und 

Pig. 3 ein Blockschema der Anpasseinheit mit 
mehr Details. 

In Pig. 1 bezeichhet 1 eihen Ptthler zum Erfassen 
physikalischer Daten wie Temperaturwerte, Druckwerte 
(Schalldruck, Baromet erst and ) , elektrische Messgrossen 
10 etc. Mit 2 ist eine Verbindungsleitung awischen dem Fuhler 
1 und .einer Datenempfangseinheit 3 bezeichnet ., wobei die 
Verbindungsleitung 2 losbar an einer Eingangsklemme Oder 
an einem Steckkontakt 2 V angeschlossen sein kanjia die/der 
iiber die interne Zuleitung 2" mit einem Analog-Digital-. 
. 15 wandler (A/D-Wandler) ^ verbunden ist. In letzterem wird 
das analoge Eingangssignal in ein Digitalaignal mngeformt. 

Die Datenempfangseinheit 3 enthalt weiterhin 
eine Zeitbasis 5 zur Erzeugung eines Takt signals zwecks 

20 Festlegung der Intervalle.fur die Datenilbernahme vom Pfih- 
ier 1, una eine Logikschaltung 6 fUr den Datentransf er in 
eine Speichereinheit Die Zeitbasis kann als Multivibra- 
torkreis mit Quirzstabilisierung und allenfalls eigenern 
Untersetzer gestaltet sein. Die Speichereinheit 7 enthalt 

25 einert Messwertspeicher 7A, in welchem perioiiisch eingehen- 
de Messwerte digital gespeichert werden, und- einen Kenrida- 
tenspeicher 7B, in welchem die spezifischen Kenndaten des. 
Fiihlers 1 festgehalten sind. 

30 ' Die Speicherstellen sowohl des Messwertspeicher^ 

alsauch des Kenndatenspeifehers sind vorziigsweise Pes.tk.Sr-*- . 
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perspeichet^ urn eine grosse Ansahl Speicherstellen auf 
. kleinem Raum untersubringen. 

Der Speichereinheit 7 ist eine vorzugsweise air 
5, gitale AnzeigevQrrichtung 70 zur Darstellung des Belo-' 
guhgsgrades des Messwert speichers 7A zugsordnet . 

Die Datenempfangseinheit 3 ist zweckmassig in ' 
. einem geschlossenen Gehause auch gegen rauhe IJmgebungsein-' 
10 flusse. gsschut^st. untergebracht und als transportables Ge- 
rat gestaltbar. Die in diesem GehMuse untergebra.chten 
Schalt-, V/andler- und Speichermittel* warden durch eine 
bordeigene (Primar-- Oder Sekundeir-OBatterie 8 betrleben^ 
so dass die Aufstellung des Gera'tes an keine Prejndstrom-^ 
15 .quelle gebunden. ist. ' • . ' . 

• * Durch die Klemmanschlusse 2» fQr die FUhlerau-- 
leitungen 2 ist es moglich^" die Datenenipfangseinheit 3' als 
Austauschgerat zu gestalten, das zwecks. Auawertung der im 
'Messwertspeicher 7A enthaltenen Daten periodisch oder nach 
Bedarf iifaer eine spMter bescl^riebene Anp'asseinheit 10 an 
eine. nicht isur Erfindung gehorende Auswerteeinheit 11 an- " 
schliessbar .ist, Der Fuhler 1 kann jedoch auch am ^enann- 
ten Ger at egehfiuse' f est angebaut und mitt els einer direkt 
zum A/D~Wandl.er 4 fxihrenden Signallei'tung 2 angeschlossen 
cder direkt in das* Gehause integriert werden. 

Far den Anschluss der Datenempfang^einhn] t 3 an 
die v.orzugsw.eise uber ortsfeste Leitungen 12 mit dor Aus- 
werteeinheit 11- verbundene Anpasseinheit 10 kanh eine 
handelsublicbe Mehrfach-Steckkoataktanordnung 9, 9' xDrgese- 
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hen werden. 

Di^ wesentlichen Schaltungsglieder der Logik- 
schaltung 6, welche das Einsijeichern der Mes.swerte und 
5 Kenndaten in die Speichereinheit 7 'ozw. deren Speicher 7A, 
7B und die Ausgabe der beziiglichen Speicherungen veran-- 
lasst^ sind aus Fig. 2 ersichtlich. Die auch in Fig. 1 
mit 21 bezeichnete Verbindung zwischen dem A/D-I^Tandler 4 
und der Logikschaltung 6 enthg.lt eirien Datenkanal 22 und 
10 einen Bereichswahlkanal 23, der von einem Bereichswahl- 
speicher 2^* gespeist wird. Der Bereichswahlspeicher 24- 
wird uber die Leitung 23* vorprogrammiert , die von der 
Auswerteeinheit'll uber die Anpasseinheit 10 durchgeschal- 
tet ist . ^ . * , . 

15 ' . . .V 

In. Ausftihrungsform'en der Datenempfangseinheit 3 
mit Mitteln zur Reduktion der einzuspeichernden Oaten nach 
bestimmten Programmenj auf die spSter noch yerwiesen wird, 
pa ssiert der Datenkanal 22 einen Datenreduktionsspeicher 

20 25, in welchem z»B. eine Auswahl .oder Kombi'nation der an 
einen Datenkanal-Umschalter 26 .einzugebenden Daten getrbf- 
fen wird* Das gewiinschte Auswahl- oder Korabinationsprd- 
gramm wird dem Speicher 25 uber die Leitung 25' • eingege- 
ben, Im Urns c halter 26 wird bei Vorliegen eines Schreibbe- 

25 fehls auf der. Leitung 27 der Datenkanal 22 auf den zur 
Speichereinheit 7 fQhrenden Datenkanal 29, oder bei Vor- 
liegen eines. Lesebefehls auf der Leitung 28 der Datenkanal 
29 auf den zur Anpasseinheit 10 fuhrenden Datenkanal 30 
UTTigeschaltet . Liegt keines dieser Befehlssignale am Um- 

30 schalter 26, so sperrt der Umschalter 26 die Datendurchgabe . 

Der nur bei Vorliegen von Messdaten am /Datenkanal 
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nal-Uffischalter 26 wirksani werdende Schreibbefehl auf Lei- 
tung 27 wird von einem programmierbaren ZMhl^r 31 gelie- 
fert^. der von der Zeitbasis 5 gesteuert wird. Gleichzeitig 
liegt der Schreibbefehl tiber die Leitung "S?"* aucii an einem 
Adresssahler 32, der liber den Adresskanal 33 die Speicher- 
stelle -in der Speichereinheit 7 bzvr. im Messwertspeicher 
71 am^reist . Ueber dem AdresszShler 32 wxrd auch die vcr- 
zugsweise digitale Anzeigeeinr-ichtune 7C (Pig. I) fur die ' 
Belegung des Messvrertspeichers 7A in der Speichereinheit . 
7 betStigt . 

Die Prograannieingabe in den programmierbaren Zah- 
ler 31 erfolgt Uber^ die Intervallwahl-Leitung 3^^ die Uber 
die- Anpasseinheit 10 auf die Auswerteeinheit ,11 durchge- 
schalte.t ist und von dorfc gespeisfc wird. *. . 

,In Fallen^ t^^o die Datenempf angseinheit 3 einen • 
Datenreduzierspeicher ,25 enthalt, besteht eine Verbindvinp; 
25" swischeh dem Speicher 25 und dem pro|^,rainmierbaren "2clh- 
ler 3I5 ^her die bei Vorliegen eines "redusierten" Daten- ' 
sip:nals eiri Steuersignal * in den ZShler 51 .^ingegeben wird, 
urn an dessen Ausgang einen :Schreibbefehl zu erzeugen. 

Der von der Auswerteeinheit 11 liber die Anpass- 
einheit 10 auf der Leitung 28 an die Logikschaltung 6 ein- 
gegebene Lesebefehl liegt auch ilber den Abzweig 28\a-m 
Adressz.ahler 32 an^ der. iiber den Adresskanal ,33 soxvrohl die 
gewunschte Speicherstelle im Mess^vertspeicher 7A festlegt, 
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als auch den Kennda*fcenspeicher 7B ansteuisrt, um mit den 
J^esswertsignalen auch die zugehSrigen Kenndatensignale 
aus der Speichereinheit 7 abzurufen. 

' - *. • 

5 Dia Aufgabe der Anpasseinheit 10 ist, die in. der 

Datenempfangseinheit .3 bzw. in der .Speichereinheit 7 
7B) gespeicherten und aus dieser abrufbareri Daten so zu 
forraieren, dass sie in der Auswerteeinheit 11 z.B. direkt 
in Tabollenform (Druckvorrichtung) Oder in einer graphi- 
10 sahG?» I»ariJl(Jllung (Anal op:f3Chrelben) pWisentierbar sind, 
Oder nach eirjer EDV-inUssigen Weiterverarbeitung. nach vor- 
gegebenen Auswertungskriterien geordnet werden konnen, urn 
eine gewiinschte Auskunst digital und/oder analog zu lie- 
fern. . ' - . ; , 
, 15 . ■ • * • * ■ ■ • . 

Die weisent lichen Schaltungsglieder der Anpass- 
einheit 10 gehen aiis Pig. 3 hervor. Die ani obern Bildrarid 
gezeigten Ein- und AusgMnge stimmen rait den Ein- und AUs- 
gSngen am untern Bildrand der Pig^ 2 liberein und sind in 
20 der Mehrfa<5h-Steckkontaktanordnung 9' gemSLss Fig. 1 enthal- 
ten, Als direkt zur Auswerteeinheit 11 bzw. auf die Lei- 
terverbindung 12 durchgeschalt et ^ d\h. ohne Verbindungen 
mat Schaltungsgliedern der Anpasseinheit 10 gezeigt sind 
die mit den gleichen Ziffern wie.in Pig.- 2 bezeichneten 
25 Leitungen 23 S 25", 3^ und 23 fur die Bereichswahl des 
A/D-V/andlers ^, die Programmierung des Datenreduktions- 
speichers 25, die Intervallprogrammieruhg des Zahlers 31 
und die Lesebefehlsdurchgabe. 

30 - Der mit dem Datenkanal-Umschalter 26 der Logik- 

schaltung 6 verbundene-Datenkanal 30 ist.an eine Steuer- 
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. logik ill angeschlossen, die von einer BetStigungsvorrichr 
: tuns if 2 betStigt wird. Die Steuerlogik kl stellf e-ntspre- 
chend der Betatigungsvorgabe durcli- die .¥orrichtung 42 
wahlweise Verblndungen her mii 
5 .a,) einem digital-analog- (n//i)-V/andler k3 zur 

. Erzeugung eines AnaJ.ogausganges von z.B. ■ 
. 1-10 Volt .zur Speisung eines Analogscbreibers 

fiber die Leitung 43', 

b) einejn direlct zur Auswerteeinheit 11 fuhpehden 
-° -. fcidirektionalen Parallel-Datenfcanal 44 

c) einem Parallel/Seriell-Signalwandler 45 zur 

Erzeu^ng eines bidirektionaleri Seriedaten- 
Ansganges .46. . 

■^^ • • ■ unter b) uric c) genannten Ausgange konnen ' 

beispielsweise unterschiedlichen Datenauswerteverrahren ' 
• au&eordnet sein,die allenfalls in einer EDV-Anlage vor- 
fianden s'ind. Pie AusgSnge a), b) und c) kdnnen einzeln ' 
Oder in gewtinschten Kombinationen angespeist werden. 

20 . ■ ■ ■ 

Fit der BetStigungsvorrichtung 42. kann die Steu- 
erlogik 41 S.B. in f olgende Schalt2aistande gebracht weiden: 

- .Messwert- und Kenndatenausgabe, in Einzelschrit- 
ten Oder durch die Auswerteeinheit 11 gesteuert, 
an einen Oder mehj-ere der oben unter a-c genann- 
ten Ausgange, 

- Kenndaten-Eingabe in den Kenndatenspeicher 7B. 

Hit der Steuerlogik 4l ist cino Arum if-cevor-rj r-.h- 
30 tung 47 verbunden, die durch Ziffern. und/oder Analoganzei- 
ge Auskunft daruber zu geben verniag ott npch. .Daten im Mess- 
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wertspeicher 7 A vorhanden sind Oder ob er leer ist. Die 
Vorrichtang ^7 kann auch zur Angabe der Datenspeicherwer- 
te bei Einzelschrittausgabe von Mess- und Kenndaten an die 
Auswerteeinheit 11, und zur Ueberwachung der Kenndatenein- 
5 gabe ah den Kenndatenspeicher 7B dienen. 

Die Anpasseinheit 10 enthfilt fQr den Betrieb der 
in ihr untergebrachten Schaltungsglieder. eine eigene, vor- 
' zugsv/eise netssgespeiste Stromquelle 48, ujii sie von den 
10 '' Stromquellen der Datenempfangseinheit 3 und der Auswerte- 
einheit 11 unabhangig zu machen. . 

Die Arbeitsweise der erf indungsgemassen Einrich- 
tung wird nachfolgend anhand einer beispielsweisen Ueber- 
15. wachung des Punktionierens einer Geb^udeheizanlage be- 
schrieben. 

In ftir die Punktionsvreise dfer Heizungsanlage 
interessierenden Raumen Oder Teilen des GebSudes werden 

20 jeweiis eine Oder mehrere Datenerapfangseiriheiten 3 niit je 
einem daran angeschlossenen PClhler 1 eingebracht. Der 
FUhler 1 ermittelt beispielsweise die Aussentemperatur, 
die Heizungsvorlauf- oder Rucklauftemperatur, die ortliche 
Temperatur an einer bestimmten Stelle des Raumes' oder Ge- 

25 bSudeteils usw. PQhler und Datenempfangseinheit verbleiben 
wahrend eines bestimraten Zeitafaschnittes , z.B-r .einen Tag^ 
eine Woche oder linger praktisch unbeaufsichtigt in ihrem 
Einsatzbereich. Der .durch die Zeitbasis 5 (Pig. D. getak- 
tete programraierbare ZShler 31 (Fig. 2) erzeugt nun auf 

30. die oben beschriebene .Weise in zeitlichen AbstSnden 

Schreibbefehle (Leitung 27 )i vrorauf das jejweils am Daten- 



3142468 ■ ■ -: 

■• - - f . 

' . - ML - 

kanal-Umschalter 26 (Fis..2) anliegende digitale Mess- 
vrertsignal in den Messwertspeicher 7A eingeschraeben wird, 

Sobald der vorgesehene Ueberwachungszeitafa- 
5 schnitt abgelaufen ist, wird die Datensznpfangseinheit 3 
saint den. PUhler 1 von der Messstelle wegge.nonmien und 
2wecks Auswertung der gespeicherten Daten Qter ode Anpass- 
einheit 10 mit der Auswerteeinhei t 11 verbanden. 

Piir den Pail, dass zwar die Uber einen bestiram- 
fcen Zeitraum. ermittelten Daten "ausgewertet werden sollen. 
die Ueberwachung aber ohne Unterbrechung mit dem gieichen 
Puhler 1 weiterzuflihren ist, wird die bishei- benOtzte Da- 
tenempfangseinheit 3 einfach dUrch eine Ersatz^inheit rait 
15 voll aufnahmefahigem Messwbrtspeicher TA, passend vorgraiE- 
irderter Logikschaltung 6 (Bereichsspeicher , DatenreduK- 
tionsspeicher 25, ZeittaktzShler 31) und nit den.beztigli-' 
Chen Kenndaten versehenem Kenndafcenspeicher 7E ersetzt. 

. Langzeitaberwachungen oder bei Anwendun- 

gen niit einem grossen Datenanfall Auskuhft uber den Bele- 
gungszustarid de? Messwertspeichers 7A zu erhalten, kann 
aie Datenerapfangseinheit rait einer Anzeigeeinrichtung 7C 
fur die Speiaherbelegung versehen sein. .Oamit kann das 
25 Kontrollpersonal jecerzeit Ober den "FUllzustand" des 
Speichers orientiert werden. 

Wenn die Logikschaltung 6 (siehe Pig. 2) einen 
■Datenreduktionsspeicher 25 enthalt, kann uber die Leitung 
30. 25" die Dateneinspeicherung in den Messwertspeichei- Ik 
auch ausserhalb fest vorgegeberien Zeitinteryallen bei- 
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spielsweise dann veranlasst werden^ wenn der Fuhler einen 
Messwert eritsprechend einem Schwellwert Oder einen von 
"normal" abweichenden physikalischen Zustand oder Vorgang 
ermittelt^ wie z.B. das Unter- oder .Ueberschreiten des 
5 genannten Schwellwertes , eine "abnormale" zeitliche Mess- 
v/ertSnderung oder einen "abnormalen" Aenderungszyklus. . 
Ausserdem kann eine nicht linear e AuXzeic'hnung eines Teils 
der Messvrerte innerhalb eines bestimmten MesswerfcbereiChes 
einprograminiert ^irerden. Weiin z.B. innerfialb eines Berei- 

10 ohPG von 10 bin 8o "C .insbesondere der Bereichsabschnitt 
von 20 bis '10 T. von erhfihter Bedeutung ist, kann in letz- 
terem eine grGasere Auf ISsungsrate als- in deh weniger 
wichtigen Bereichsabschnitten vorgesehen werden^ d.h/die 
Auflosung in den Bereichen 10 bis 20 °C und ^0 bis 80 X 

15 konnte mit 2 X pro Stufe ausreichend sein^ wShrend sie im 
Bereich von 20 bis ^0 T.jeweils 0^5 °C. betragen sollte. Es 
versteht sich, dass nach diesem Prinzip programmierbare 
Datenempf angseinheiten 5 eine. grosse Palette unterschied- 
licher Kriterien zu iiberwachen gestatten, 

20 

Nachdem eine Datenempfangseinheit 3 auf oben be- 
schriebene V/eise rait Messdaten "gefUllt" und von ihrem 
Einsatzort entfernt v/orden ist, wirci sie ilber die Steck- 
kontaktancrdnung 9, 9'iieine Anpasseinheit 10 der oben be- 

25 schriebenen Art angeschlossen^ die vorziugsweise \iber orts- 
f este "Leifcungen' 12 mit einer ebenfalls ortsfesten Auswer- 
teeinheit 11 verbunden ist. Wie bereits erxvahnt , kann letz- 
tere eine ~ nicht mehr zur Erfindung gehorende - EDV-Anla- 
ge 5 e in Oder aus Teilen einer solchen Anlage und weitern 

30 Auswerteeinrichtungen aufgebaut sein, Kurz: sie enthalt 
die Mittel a) zur Festlegung des Arbeitsbereiches des A/D- . 
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Waiidlers f|, b) sur Pestaegung der Arbeitsweiae des Daten- 
•reduktionsspeichers 25, c) zur lntervall-V.orwahl des" ■ 
prograimierbaren Speichers 31, d) zur Ausgabe der Leaebe- 
fehle (iiianuell oder programnigesteuert ) und Uebermittlung ' 
der Eenndaten fi5r den Kenndatenspeicher, sowie e) zur 
lufzeichnung und/oder rechrierischen Auswertung, der uber 
die Steuerlogik 41 (Fig. 3) an diverse Auswertestelien 
weitergeleitetsn Datensignale. Sie kann insbesondere einen 
konventionellen Analogsohreiber fur x-y oder x-T Aufzeich- 
nuijgen, eine Datendruckeinrichtung und elektronische Da- 
tenverarbeitungsvorrichtungen enfchalten. 
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